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 ھـ ٥٤۱٤  الدراسي مادة الروبوت  للعام أسئلة

 )Trailer Pullدرس ( الأولى الوحــــدة
 

 الدائرة التي تمثل البدیل الصحیح: أمام كل فقرة ضعي) ۱٤لى () إ۱الفقرات من ( /  في۱س     

۱ 

 

 ھو ..... اسم المشروع الموضح بالصورة

 

 

 

 

            

 Dragster(أ) 

  

 spider(د)                              door alarm(جـ)  Trailer Pull(ب) 

۲ 
 ھي .... Trailer Pullعدد المحركات المستخدمة في روبوت  

 

 

 

 

 (د) أربع محركات (جـ) ثلاث محركات (ب) محركین (أ) محرك واحد

۳ 

 

 ھو ...اسم الجھاز التالي  

 

 

 

 

 

 حساس الصوت . (د) حساس اللمس.                                         (جـ)                    EV3 (ب)                                                        NXT (أ)

٤ 
 إلى ... الصورة ھذه تشیر

 
 حساس الضوء(أ)

 light sensor 
 حساس الصوت(ب)

 sound sensor 
 (د) حساس اللمس motor(جـ) محرك 

 touch sensor 

٥ 
 إلى .... الصورة ھذه تشیر 

 
 Beam(د)  L Beam(جـ)  Flat Beam(ب)  Angle Beam(أ) 

٦ 

 

 ھي ... وظیفة الأیقونة التالیة

 moveحركة الروبوت  (د)                                      displayإظھار صورة   (جـ)                  waitانتظار الروبوت   (ب)                                      soundإصدار الصوت   (أ) 

۷  
    

 ھو ... اسم الحساس  الموضح بالصورة

 



 
 

 حساس اللمس(أ)
Touch sensor     

 حساس الصوت(ب)
Sound sensor 

 حساس الضوء (جـ)
Light sensor 

حساس الموجات فوق الصوتیة  (د)
ultrasonic sensor 

۸ 

 

 ھي ... التالیةوظیفة الأیقونة 

 moveحركة الروبوت  (د)                                      displayإظھار صورة   (جـ)                  waitانتظار الروبوت   (ب)                                      soundإصدار الصوت   (أ) 

 ھي .... NXT بجھاز الموجودة المفاتیح عدد ۹

 مفاتیح ستة) د( مفاتیح خمسة) جـ( مفاتیح أربع) ب( مفاتیح ثثلا) أ(

۱۰ 

 

 ھي ...وظیفة الأیقونة التالیة 
 

 

 

 

 

 . الروبوت حركة) د( .                                         صورة إظھار) جـ( .                   الروبوت انتظار) ب( .                                        الصوت إصدار) (أ

۱۱ 

 
 .......... لقیاس شدة الضوء نستخدم حساس

 فوق الموجات) د(  Light الضوء) جـ(  Sound الصوت) ب( .Touch اللمس) أ(
  Ultrasonicالصوتیة

۱۲ 

 
 ھو ... اسم الحساس الموضح بالصورة

 
 Touch .اللمس حساس) أ(

sensor     
 Sound .الصوت حساس) ب(

sensor 
 Light.الضوء حساس) ـج(

sensor 
 فوق الموجات حساس) د(

  ultrasonic sensor الصوتیة

۱۳ 

 

 ھي ....وظیفة الأیقونة التالیة 

إظھار صورة   (جـ)                  waitانتظار الروبوت   (ب)                                      soundإصدار الصوت   (أ)
display                                      

 moveحركة الروبوت  (د)

۱٤  

 
 ..........   NXT programmingفي برنامج   loopفائدة أیقونة الـ  

 

  الأطوال  قیاس) د(  الضوء قیاس) جـ(  الحركة) ب(                                                          التكرار) أ(

 
 



 
 

 
 

 
 

 
 
 
 
 
 
 

 عمود الثانيال العمود الأول
 Trailer Pull   روبوت ) ( أ )۱( 

 حساس المسافة ب) ( )۲( 
   ultrasonic sensor 

 إظھار صورةجـ) ( )۳( 
      Display 

 
 Touch sensorحساس اللمس   ( د) )٤( 

 حركة الروبوت ھـ)  ( )٥( 
Move        

 

 إصدار صوتأمر  و) ( )٦(
        Sound 

 
 

  Switchاختیار ر أم )ح( 

 كل فقرة من العمود الأول بما یناسبھا من العمود الثاني: صلي /۲س

 



 
 

 

 

 كل فقرة من العمود الأول بما یناسبھا من العمود الثاني: صلي /۳س

  

   
 

 

 العمود الثاني العمود الأول

 sound sensorحساس الصوت  )۱( 

 ( أ)    
 
 
 

 )۲ ( Flat Beam 

 (ب) 
 
 
 
 

 motorمحرك ) ۳( 

 (جـ) 
 
 
 
 

 ) لتسجیل صوت نستخدم الأمر٤( 

 ( د)
 

 
 

 Trailer Pull   روبوت  )٥(

 (ھـ)  
 

 Gearsتروس  )٦( 

 (و)  
 
 
 

 (ز)  
 
 
 

 معلمة مادة الروبوت:

 شیخة العمودي



 
 

\ 

 ھـ ٥٤۱٤  الدراسي مادة الروبوت  للعام أسئلة

 )FLL التعرف على مسابقة الفیرست لیغو( الثانیة الوحــــدة
 

 الدائرة التي تمثل البدیل الصحیح: أمام كل فقرة ضعي) ۱۱لى () إ۱الفقرات من ( /  في۱س     

۱ 

 

 ھو ...اسم الجھاز التالي 

 

 

 

 

 

 حساس الصوت . (د) حساس اللمس.                                         (جـ)                    EV3 (ب)                                                        NXT (أ)

۲ 
 إلى ... الصورة ھذه تشیر

 
 حساس الضوء(أ)

 light sensor 
 حساس الصوت(ب)

 sound sensor 
 (د) حساس اللمس motor(جـ) محرك 

 touch sensor 

۳ 
 ......إلى  الفیرست لیغوتنقسم مسابقة  

  

 
 أقسام ٦(د)  أقسام ٥(جـ)  أقسام ٤(ب)  أقسام  ۳(أ) 

٤ 

 

 ھي ....وظیفة الأیقونة التالیة 

 moveحركة الروبوت  (د)                                      displayار صورة  إظھ (جـ)                  waitانتظار الروبوت   (ب)                                      soundإصدار الصوت   (أ)

٥  

    

 ھو ... اسم الحساس  الموضح بالصورة

 
 حساس اللمس(أ)

Touch sensor     
 حساس الصوت(ب)

Sound sensor 
 حساس الضوء (جـ)

Light sensor 
حساس الموجات فوق الصوتیة  (د)

ultrasonic sensor 

٦ 

 

 ھي ....وظیفة الأیقونة التالیة 

 moveحركة الروبوت  (د)                                      displayإظھار صورة   (جـ)                  waitانتظار الروبوت   (ب)                                      soundإصدار الصوت   (أ)

 ....في عام  FLLتم انشاء مسابقة   ۷

  ۱۹۲۲) د( ۱۹۳٤) جـ(  ۱۹٦٥) ب(  ۱۹۸۹) أ(



 
 

۸ 

 

 ھي ....وظیفة الأیقونة التالیة 

 

 

 

 

 . الروبوت حركة) د( .                                         صورة إظھار) جـ( .                   الروبوت انتظار) ب( .                                        الصوت إصدار) أ(

۹ 

 
 .......... لقیاس شدة الضوء نستخدم حساس

 فوق الموجات) د(  Light الضوء) جـ(  Sound الصوت) ب( .Touch اللمس) أ(
  Ultrasonicالصوتیة

۱۰ 

 
 ھو .... اسم الحساس الموضح بالصورة

 
 Touch .اللمس حساس) أ(

sensor     
 Sound .الصوت حساس) ب(

sensor 
 Light.الضوء حساس) جـ(

sensor 
 فوق الموجات حساس) د(

  ultrasonic sensor الصوتیة

۱۱ 

 

 ھي ....وظیفة الأیقونة التالیة 

إظھار صورة   (جـ)                  waitانتظار الروبوت   (ب)                                      soundإصدار الصوت   (أ)
display                                      

 moveحركة الروبوت  (د)

 
 
 
 
 
 



 
 

 
 

 كل فقرة من العمود الأول بما یناسبھا من العمود الثاني: صلي /۲س

 العمود الثاني العمود الأول

 sound sensorحساس الصوت  )۱( 

 ( أ)    
 
 
 

 )۲ ( Flat Beam 

 (ب) 
 
 
 
 

 motorمحرك ) ۳( 

 (جـ) 
 
 
 
 

 ) لتسجیل صوت نستخدم الأمر٤( 

 ( د)
 

 
 

 FLL مسابقة الفیرست لیغو ) ٥(

 (ھـ)  
 

 Gearsروس ت )٦(

 (و)  
 
 
 

 (ز)  
 
 
 



 
 

 
 

      

 

 (     )                                         تنمیة مھارات العمل الیدوي. . من أھداف مادة الروبوت۱

 

 (     )                                )    NXT programming. لبرمجة الروبوت نستخدم برنامج( ۲

                  

 (      )                        على ثلاثة مفاتیح فقط                       NXT. یحتوي جھاز  ۳

 

 

  

 
 

 
 

 بارة صحیحة والحرف (خ) إذا كانت العبارة خاطئة:: ضعي الحرف (ص) إذا كانت الع/ ۳س

 معلمة مادة الروبوت:

 شیخة العمودي
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